Projeto: Martiano

Alexandra, Bruno,Emilie e
Julia
Polo 17- Jose Domingos

DESCRICAO

DESCRICAO DO PROJETO

Com o objetivo de explorar rochas e descobrir
vida esse robd tem a capacidade de se
locomover de acordo com os sinais que a NASA
envia para ele para poder explorar novos
territdrios com suas maos coletar rochas e
artefatos, além de poder ter uma visao
3y panoramica de 180 graus com a cabeca e
, Y= pescoco.
Seus olhos sdo capazes de enxergar com visao
noturna sendo acionado quando necessario
pela luz.

ESPECIFICAGOES

Tamanho: 36cm
Tempo: 96hrs
Peso aproximado: 1,500



